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Den information som ingar hari tillhor Universal Robots A/S och far inte aterges, i sin helhet eller delvis,
utan i forvag inhamtat skriftligt tillstand fran Universal Robots A/S. Den information som ingar hari kan
komma att andras utan féregaende meddelande och skall inte anses vara en utfastelse fran

Universal Robots A/S. Det har dokumentet omarbetas och revideras med jdmna mellanrum.

Universal Robots A/S patar sig inget ansvar for eventuella fel eller utelamnad information i det har
dokumentet.

Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S.

Universal Robots-logotypen ar ett registrerat varumarke tillhdrande Universal Robots A/S.
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UNIVERSAL ROBOTS 1. Ansvar och avsedd anvéandning

1. Ansvar och avsedd anvandning

1.1. Ansvarsfriskrivning

Beskrivning All information i denna handbok ska inte tolkas som en garanti fran UR att
industriroboten inte kommer att orsaka skada, aven om industriroboten féljer alla
sakerhetsinstruktioner och all information fér anvandning.

1.2. Avsedd anvandning

Beskrivning RSN
@ Om roboten inte anvands i enlighet med avsedd anvandning kan det

leda till farliga situationer.

* Las och folj de rekommendationer for avsedd anvandning och de
specifikationer som finns i anvdndarmanualen.

Denna produkt &r endast avsedd fér anvandning med UR OEM-mandverenheten, for
vilken det inte finns nagra certifieringar. Se anvandarmanualen for den tillampliga
robotmodellen fér deklarationen om inkorporering (DOI).

Q VARNING
Anvand inte produkten med standardstyrenheter fran UR, eftersom
detta ogiltigférklarar alla certifieringar.

Universal Robots ar industrirobotar avsedda for att hantera verktyg/andeffektorer och
installationer, eller for att bearbeta eller forflytta komponenter eller produkter. Se
produktspecifikationerna for information om de férhallanden under vilka roboten ska
anvandas.

Alla UR-robotar ar utrustade med sékerhetsfunktioner som ar utformade for att
mojliggdra kollaborativa applikationer, dar robotapplikationen arbetar tillsammans med
en manniska. Installningarna for sékerhetsfunktionen maste konfigureras till ampliga
varden enligt riskbeddmningen av robottillampningen.

Eftersom denna produkt ar avsedd att anvandas med UR OEM-mand&verenheten finns
det inga certifieringar. For att kunna anvanda UR:s sakerhetsfunktioner kravs att
applikationen uppfyller kraven fér EMC. EMC-kompatibilitet ar grundlédggande for att
UR:s sakerhetsfunktioner ska fungera effektivt.

Samarbetsdrift &r endast avsedd for riskfria tilldmpningar, dar hela tillampningen,
inklusive verktyg, arbetsstycke, hinder och andra maskiner har lag risk enligt
riskutvarderingen for den specifika tillampningen.

Base-Mounted Range Extender,

40m 10 Anvandarhandbok
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VARNING

Om UR-robotar eller UR-produkter anvands pa annat satt an vad som ar avsett
kan det leda till personskador, dodsfall och/eller egendomsskador. Anvand inte
UR-roboten eller produkter fér nagon av nedanstaende oavsiktliga anvandningar
och tilldmpningar:

* Medicinsk anvandning, dvs. anvandning i samband med sjukdom, skada
eller funktionsnedsattning hos manniskor, inklusive féljande andamal:

* Rehabilitering
* Beddmning
* Kompensation eller lindring
* Diagnostik
* Behandling
* Kirurgi
* Sjukvard
* Proteser och andra hjalpmedel for fysiskt funktionshindrade
* Allanvandning i narheten av patient/er
* Hantering, lyft eller transport av personer

* Allatillampningar som kraver att specifika hygien- och/eller
sanitetsstandarder uppfylls, t. ex. narhet till eller direktkontakt med
livsmedel, drycker, farmaceutiska och/eller kosmetiska produkter.

* UR ledfett kan slappas ut i luften (anga) eller droppa.

* All anvandning eller alla tillampningar som avviker fran avsedd
anvandning, specifikationer och certifieringar for UR-robotar eller UR-
produkter.

* Felaktig anvandning ar forbjuden eftersom det kan leda till dédsfall,
personskada och/eller egendomsskada

ALLA EVENTUELLA UTTRYCKLIGA ELLER UNDERFORSTADDA
GARANTIER AVSEENDE LAMPLIG ANVANDNING.

VARNING

Andra inte roboten. Modifiera eller &ndra inte &ndkaporna i e-Serien. En &ndring
kan skapa ofoérutsedda risker. All auktoriserad demontering och atermontering
ska goras pa ett UR-servicecenter, eller kan goras enligt den senaste versionen
av alla relevanta servicemanualer av yrkeskunniga personer.

VARNING

Underlatenhet att beakta de extra risker som uppstar pa grund av rackvidd,
nyttolast, viidmoment och hastigheter i samband med robotanvéndning, kan leda
till personskador eller dodsfall.

* Riskbedémningen av din tillampning ska omfatta de risker som ar

forknippade med tillampningens rackvidd, rorelse, nyttolast och hastighet
for roboten, andeffektorn och arbetsstycket.

Anvandarhandbok
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2. Din produkt

Produkt Den robotbas-monterade férlangningskabeln, 40 m &r ett tillbehér som anvands for att
forlanga kabellangden mellan robot och styrenhet. Den innehaller en 40 meter lang kabel
(strom och kommunikation) och aktiva signalférstarkare - en i robotdnden och enii
styrenhetens ande - for tillforlitlig prestanda 6ver langa avstand. Den ar utformad fér OEM-
styrenheter i svetsapplikationer dar det kravs langre avstand mellan robot och styrenhet.

Den robotbas-monterade férlangningskabeln, 40 m &r kompatibel med UR3e, UR5e och
UR7e.

Den robotbas-monterade forlangningskabeln bestar av foljande komponenter:
1. Forldngningskabel, 40 meter.
2. Forlangningskabelskap, robotbas (med monteringshal och kontakt fér robotarm).

3. Forlangningskabelskap, manoverskap (utan monteringshal och med flanskabel for
anslutning till Mandverskap).

4. Sats med skruvar fér montering av UR3e. Se Montering for specifikationer och
vridmoment.

5. Sats med skruvar for montering av UR5e och UR7e. Se Montering for specifikationer
och vridmoment.

6. Anvandarhandbok

| denna manual beskrivs alla komponenter. Manualen ska ocksa anvandas om du har kopt
nagon av delarna som en enda komponent.

Base-Mounted Range Extender,

Anvandarhandbok 13 40m
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3. Tekniska specifikationer

3. Tekniska specifikationer

40 meter kabelvikt

14,7 kg.

Stromférbrukning (genomsnitt)

Se specifik robot Anvandarhandbok.

Max genomsnittlig stromférbrukning

Se specifik robot Anvandarhandbok.

Kortslutningsstrommarkning (SCCR)

Se specifik robot Anvandarhandbok.

Material

Aluminium

Omgivningstemperaturomrade

0-50 °C

Base-Mounted Range Extender,

40m
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4. Matt pa basforlangare

Matt pa Alla matt anges i mm.
férlangningskabelskap,

robotbas l |

Visa 1:

170
m‘
u

Visa 2:

204,7 32,4

34,7 ,

Uppifran och ner:

. 150 ,
[

150

Anvandarhandbok 15
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4. Matt pa basforlangare

Matt pa Alla matt anges i mm.
férlangningskabelskap,
mandverskap

Visa 1:

170

400

Uppifran och ner:

Base-Mounted Range Extender,
40m
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5. Sakerhet

Varningar
OBSERVERA
Den robotbas-monterade férlangningskabeln, 40 m kan endast

anvandas med UR3e-, UR5e- och UR7e-robotarmar.

OBSERVERA

Den robotbas-monterade férlangningskabeln, 40 m kan endast
anvandas med OEM Mandéverskap.

OBSERVERA
Systemet ar endast kompatibelt med OEM CB 5.5 eller senare.

VARNING

Forlang inte den 40 meter langa kabeln med andra kabelalternativ.

VARNING

Du maste stanga av robotarmen innan du kopplar ur kabeln.

> b & ®

Slutfor
installationen

Base-Mounted Range Extender,
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6. Sakerhetsmeddelandetyper

Beskrivning Sékerhetsmeddelanden anvéands for att betona viktig information. L&s alla meddelanden
for att garantera sakerheten och for att férhindra person- och produktskador. De olika
typerna av sdkerhetsmeddelanden definieras nedan.

VARNING

Anger en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka dddsfall
eller allvarlig personskada.

VARNING: ELEKTRICITET

Anger en farlig elektrisk situation som, om den inte undviks, kan orsaka
dodsfall eller allvarlig personskada.

VARNING: HET YTA

Anger en farlig het yta dér skador kan uppsta vid kontakt och
beréringsfri narhet.

FORSIKTIGHET

Anger en farlig situation som, om den inte undviks, kan leda till
personskador.

> B B P

L JORD

= Anger jordning.

SKYDDSJORD
Anger skyddsjordning.

OBSERVERA

Anger risk for skada pa utrustning och/eller information som skall
noteras.

LAS MANUAL

Anger mer detaljerad information som bor I&sas i manualen.

S & ®

Base-Mounted Range Extender,
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/. Allmanna varningar

Beskrivning Foljande varningsmeddelanden kan upprepas, forklaras eller detaljeras i efterféljande

avsnitt.

ﬁ VARNING
Underlatenhet att folja de allméanna sakerhetsatgarder som anges nedan kan
leda till personskador eller dod.

Se till att robotarmen och verktyget/andeffektorn ar ordentligt
fastmonterade.

Se till att robottillampning har gott om utrymme sa att den kan réra sig
fritt.

Kontrollera att personalen &r skyddad under robottillampningens livstid,
inklusive transport, installation, idrifttagning, programmering/
programmering/undervisning, drift och anvandning, demontering och
kassering.

Kontrollera att konfigurationsparametrarna for robotsékerhet ar installda
for att skydda personalen, inklusive de personer som kan befinna sig
inom robotapplikationens rackvidd.

Undvik att anvanda roboten om den ar skadad.

Undvik att bara I6st sittande klader eller smycken nar du arbetar med
roboten. Knyt tillbaka langt har.

Undvik att placera fingrar bakom mandverskapets interna kapa.

Informera anvandarna om alla farliga situationer och det skydd som
tillhandahalls, forklara eventuella begransningar av skyddet och de
kvarstaende riskerna.

Informera anvandarna om var nédstoppsknapparna finns och hur de ska
aktivera nddstoppet i handelse av en nddsituation eller en onormal
situation.

Varna manniskor att halla sig utanfor robotens rackvidd, &ven nar
robotapplikationen ska startas.

Var medveten om robotens orientering for att forsta rorelseriktningen nar
du anvander mandverenheten.

Folj kraven i 1ISO 10218-2.

Séakerstall 6verensstdmmelse med EMC-kraven enligt ISO 13849-serien.

é VARNING
Hantering av verktyg/andeffektorer med vassa kanter och/eller klampunkter kan
leda till personskador.

Se till att verktyg/andeffektorer inte har nagra vassa kanter eller
klamstallen.

Skyddshandskar och/eller skyddsglaségon kan behdvas.

Anvandarhandbok
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fi VARNING: HET YTA
Langvarig kontakt med den varme som genereras av robotarmen och
mandverskapet under drift kan leda till obehag som kan leda till skada.

* Hantera eller vidror inte roboten nar den ar i drift eller omedelbart efter
drift.

* Kontrollera temperaturen pa loggskarmen innan du hanterar eller vidror
roboten.

* Latroboten svalna genom att stdnga av den och vanta en timme.

é FORSIKTIGHET
Underlatenhet att utfora en riskbedémning fére integrering och drift kan 6ka
risken for personskador.
* Utfér en riskbeddomning och minska riskerna fore drift.

* Om riskbedémningen visar det, far du inte ga in i robotens roérelseomrade
eller vidrora robottillampningen under drift. Installera skydd.

* Las informationen om riskbedémning.

ﬁ FORSIKTIGHET
Om roboten anvands med otestade externa maskiner eller i en otestad
tilldmpning kan det dka risken for personskador.

* Testa alla funktioner och robotprogrammet separat.

* La&s driftsattningsinformationen.

OBSERVERA
Mycket starka magnetfélt kan skada roboten.

* Utsatt inte roboten for permanenta magnetfalt.

LAS MANUAL
Kontrollera att all mekanisk och elektrisk utrustning ar installerad enligt relevanta
specifikationer och varningar.

Base-Mounted Range Extender,

20 Anvandarhandbok
40m
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3. Integration och ansvar

Beskrivning Informationen i den har handboken tacker inte konstruktion, installation, integration och
drift av en robottillampning, och inte heller all kringutrustning som kan paverka
sakerheten for robottillampningen. Robottillampningen maste designas och installeras
enligt de sakerhetskrav som stalls upp i de relevanta standarder och regler i det land dar
roboten installeras.

Den eller de personer som integrerar UR-roboten ansvarar for att sakerstalla att
tildmpliga bestdmmelser i det berérda landet foljs och att eventuella risker i
robotapplikationen minskas pa lampligt satt. Detta innefattar, men ar inte begransat till,
féljande:
* Sakerstall EMC-kompatibilitet
* Gora en riskbeddmning for hela robotsystemet
* Granssnitt till andra maskiner och ytterligare skydd om sa kravs enligt
riskbedémningen
* Instéllning av korrekta sékerhetsinstallningar i programvaran
* Sakerstalla att sdkerhetsatgarderna inte andras
* Validering av att robotapplikationen ar konstruerad, installerad och integrerad
* Framstalla anvandningsinstruktioner
* Maérka robotinstallationen med relevanta skyltar och integratérens
kontaktinformation
* Bevara all dokumentation, inklusive riskbedémningen for applikationen, denna
manual och annan relevant dokumentation
. Base-Mounted Range Extender,
Anvandarhandbok 21 9

40m
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9. Montering

Beskrivning Se fdljande for montering av den robotbas-monterade forlangningskabeln, 40m, OEM-
mandverskapet och robotarmen.

VARNING

ANVAND INTE den 40 meter l&nga kabeln med UR-
standardstyrenheter eftersom certifieringen da blir ogiltig.

VARNING
Forlang inte den 40 meter lAnga kabeln med andra kabelalternativ.

OBSERVERA

Rulla ut kabeln fére montering.
Det finns en etikett pa den ena dnden av kabeln. Den har &nden gar till
forlangningskabelskapet, mandverskapet.

VARNING

Om du skapar en svetslésning maste undersidan av robotbasens del av
forlangningskabelskapet vara isolerad fran elektrisk strom.

JINCHE i

Sékra Se den specifika roboten Anvandarhandbok fér korrekta vridmomentvarden for att fasta
armen robotarmen i férlangningskabelskapet, robotbasen.
Anvand de skruvar som finns tillgéngliga for att montera roboten:

* URS3e: fyra 8.8 hallfasta M6 x 30 mm bultar Dra &t M6-bultarna med ett
atdragningsmoment pa 9 Nm.

* URb5e: fyra M8 x 30 mm bultar med hallfasthet 8.8. Dra at M8-bultarna med ett
vridmoment pa 20 Nm.

* UR7e: fyra M8 x 30 mm bultar med hallfasthet 8.8. Dra at M8-bultarna med ett
vridmoment pa 20 Nm.

* Den momentnyckel som ska anvandas maste uppfylla féljande specifikationer for att
sakerstalla korrekt atdragning.

Base-Mounted Range Extender,

22 Anvandarhandbok
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Parning av 1. Anslut forlangningskabelskapet, manoverskapet direkt till OEM-mandverskapet.
40 meter. a. Se till att vrida och lasa kabelflansen pa forlangningskabelskapet,
kabel med mandverskapet med kontakten pa OEM-manéverskapet.
OEM-
styrskap
2. Anslut kabeln till férlangningskabelskapet, mandverskapet.
a. Detfinns en etikett pa den ena anden av kabeln. Den har &nden gar till
forlangningskabelskapet, mandverskapet for OEM-mandverskapet.
Anvéndarhandbok 23 Base-Mounted Range Extender,

40m
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Parning av 1. Fast robotarmen pa forlangningskabelskapet, robotbasen.

40 meter. a. Anvand skruvarna fran ladan for att fasta robotarmen pa

kabel med forlangningskabelskapet, robotbasen.

robotarm * UR3e: fyra bultar med hallfasthet 8.8, M6 x 30 mm. Dra at M6-bultarna

med ett viidmoment pa 9 Nm.

* URb5e: fyra M8 x 30 mm bultar med hallfasthet 8.8. Dra at M8-bultarna
med ett vridmoment pa 20 Nm.

* UR7e: fyra M8 x 30 mm bultar med hallfasthet 8.8. Dra at M8-bultarna
med ett vridmoment pa 20 Nm.

2. Anslut robotens flanskabel till férlangningskabelskapet, robotbasen.

3. Anslut den 40 m langa kabeln till forlangningskabelskapet, robotbasen.

Base-Mounted Range Extender,

24 Anvandarhandbok
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Atgéarder efter N&ar monteringen ar genomférd finns det nagra ytterligare atgarder som maste utféras innan
montering du kan anvanda din robotmontering.

Las igenom féljande avsnitt i robotens anvandarmanual:
* Forsta uppstart
* Forsta gangen
* Nodsituationer

* Transport

Base-Mounted Range Extender,

Anvandarhandbok 25
40m
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10. Felsokning

Beskrivning Det finns ett antal olika méjligheter till fels6kning nar 40 m-kabeln laggs till i
robotinstallationen.

Se robot Anvandarhandbok for ytterligare felsdkning.

C347A5 Om du stoter pa detta fel kan roboten inte upptacka hela installationen via kabeln eller
Ingen férlangningsboxarna.
fiarrférlangare Detta fel utldses sannolikt av ett fel pa strom- eller kommunikationskabeln mellan de tva
férlangningsboxarna.
Kontrollera att kabeln inte &r skadad eller har I6sa kontakter.

C262A17 Felet utléses nar det inte finns nagon kommunikation till noderna i armen.
Ledkommunikation Felet utldses om robotkabeln inte &r ansluten.
misslyckades Kontrollera de olika stéllen dér det finns en kabelanslutning. Kontrollera att alla

kontakter ar korrekt anslutna och lasta.

Utfor en fullstdndig omstartssekvens.

Om omstarten inte lyckas, kontakta din lokala Universal Robots-serviceleverantor
for hjalp.

C746A0 -> C746A3 Det finns fyra olika fel relaterade till temperaturévervakning.

Temperaturévervakning Kontrollera att férlangningskabelskapen inte ar for kalla eller for varma.
Flytta férlangningsboxarna sa att de ligger inom grénserna for
omgivningstemperaturen.

C746A7 Kabeln k&nns inte igen.
Kabel kdnns Kontrollera anslutningarna mellan férlangningsboxarna.
inte igen Om felet kvarstar ska du kontakta din lokala Universal Robots-leverantor for hjalp.

Base-Mounted Range Extender,

26 Anvandarhandbok
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11. Riskbedomning

Beskrivning

Riskbedémningen &r ett krav som ska utféras for tillampningen. Det ar integratéren som
ansvarar for riskbeddmningen av tillampningen. Anvandaren kan ocksa vara
integratoren.

Roboten &r en delvis fardigstalld maskin, och sékerheten i robottillampningen beror
darfor pa verktyget/slutinstrumentet, hinder och andra maskiner. Den part som utfér
integrationen maste anvanda ISO 12100 och ISO 10218-2 for att genomféra
riskbedémningen. Den tekniska specifikationen ISO/TS 15066 kan ge ytterligare
vagledning fér samarbetstillampningar. Riskbedémningen ska omfatta alla uppgifter
under robottilldampningens hela livstid, inklusive men inte begransat till:

* Robotinlarning under uppbyggnad och utveckling av robottilldmpningen
* Felsokning och underhall

* Normal drift av robottillampning

En riskbeddmning maste utféras innan robottillampningen startas for forsta gangen.
Riskbedémningen &r en iterativ process. Efter fysisk installation av roboten, verifiera
anslutningarna och slutfér sedan integrationen. | riskbedémningen ingar att faststélla
sakerhetskonfigurationsinstéallningarna samt behovet av ytterligare nédstopp och/eller
andra skyddsatgarder som kravs for den specifika robottillampningen.

Anvandarhandbok
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Sékerhetskonfigurationsinstallningar  Det ar extra viktigt att identifiera ratt installningar for
sakerhetskonfigurationen vid utveckling av robottillampningar.
Obehdrig atkomest till sékerhetskonfigurationen maste foérhindras
genom att aktivera och stélla in I6senordsskydd.

Q VARNING
Underlatenhet att stélla in I6senordsskydd kan

leda till personskador eller dédsfall pa grund
av avsiktliga eller oavsiktliga andringar av
konfigurationsinstallningar.

» Stéll alltid in I6senordsskydd.

* Stéll in ett program fér hantering av
I6senord, sa att atkomst endast ar for
personer som forstar effekten av
andringar.

Vissa sakerhetsfunktioner har tagits fram sarskilt fér
samverkande robottilldmpningar. Dessa kan konfigureras via
sakerhetskonfigurationsinstéliningarna. De anvéands for att
hantera risker som identifierats i tilldmpningsriskbedémningen.

Foljande begransar roboten och kan darmed paverka
energioverforingen till en person fran robotarmen, andeffektorn
och arbetsstycket.

* Kraft- och effektbegrdnsning: Anvands for att reducera
klamkrafter och tryck som roboten utévar i
rérelseriktningen vid kollisioner mellan roboten och
operatoren.

* Momentbegransning: Anvands for att reducera hdg
overgaende energi och stotkrafter vid kollisioner mellan
roboten och operatéren genom att reducera robotens
hastighet.

* Hastighetsbegransning: Anvands for att sakerstalla att
hastigheten &r mindre &n den konfigurerade gransen.

Foljande orienteringsinstaliningar anvands for att undvika
rorelser och minska exponeringen av vassa kanter och
utskjutande delar for en person.

* Positionsbegransning for leder, armbagar och
verktyg/andeffektorer: Anvands for att minska riskerna i
samband med vissa kroppsdelar: Undvik rérelser mot
huvud och nacke.

* Begrénsning av verktygets/andeffektorns orientering:
Anvands for att minska riskerna i samband med vissa
omraden och egenskaper hos verktyget/andeffektorn och
arbetsstycket: Undvik att vassa kanter pekar mot
operatdren genom att vanda de vassa kanterna inat mot
roboten.
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Stoppa
prestandarisker

Vissa sakerhetsfunktioner ar sarskilt utformade for alla robottillampningar. Dessa
funktioner kan konfigureras via sakerhetskonfigurationsinstallningarna. De anvands
for att hantera risker som ar forknippade med robottilldmpningens stopprestanda.

Foéljande begransar robotens stopptid och stoppstracka for att sakerstalla att stopp
kommer att intréffa innan de konfigurerade gréanserna nas. Bada instéallningarna
paverkar automatiskt robotens hastighet for att sakerstalla att gransen inte 6verskrids.

* Stopptidsgrans: Anvands for att begréansa robotens stopptid.

* Stoppavstandsgrans: Anvands for att begréansa robotens stoppavstand.

Om néagot av ovanstaende anvands finns det inget behov av manuellt utférda
periodiska stopptest av prestanda. Robotens sdkerhetskontroll gér kontinuerlig
overvakning.

Om roboten installeras i en robottillampning dar faror inte kan elimineras pa ett rimligt satt eller
risker inte kan minskas tillrackligt genom anvandning av de inbyggda sékerhetsrelaterade
funktionerna (t.ex. vid anvandning av ett farligt verktyg/sluteffektor eller en farlig process), kravs
skyddsatgarder.

A

VARNING
Underlatenhet att genomfora en tilldmpningsriskbeddmning kan 6ka riskerna.

* Genomfor alltid en riskbeddmning av tillampningen for férutsebara risker
och rimligen férutsebar felanvandning.

For kollaborativa tilldmpningar omfattar riskbedémningen de férutsebara
riskerna for kollisioner och rimligen férutsebar felaktig anvandning.

Riskbedémningen ska omfatta foljande:
* Skadans svarighetsgrad
* Sannolikhet for forekomst

* Mojlighet att undvika den farliga situationen

Anvandarhandbok
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Potentiella Universal Robots identifierar de potentiella betydande faror som anges nedan for att
faror integrationsteknikern ska kunna ta hansyn till dem. Andra betydande faror kan vara
férknippade med en specifik robottilldmpning.

* Skarskador pa grund av vassa kanter och punkter pa verktygets/sluteffektorns
anslutning.

* Penetration av huden genom vassa kanter och vassa punkter pa narliggande
hinder.

* Blamarken pa grund av kontakt.
* Stukning eller benfraktur pa grund av stét.

* Skador som kan orsakas av |6sa skruvar som ska halla fast robotens arm eller
verktyg/sluteffektor.

* Foremal som faller ur eller flyger fran verktyget/andeffektorn, t.ex. pa grund av
daligt grepp eller stromavbrott.

* Felaktig forstaelse av vad som styrs av flera ndédstoppsknappar.
* Felaktig instéllning av parametrarna for sakerhetskonfigurationen.

* Felaktiga installningar pa grund av obehdriga andringar av parametrarna for
sékerhetskonfigurationen.
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12. Underhall och reparationer

Beskrivning Allt underhallsarbete, inspektion och kalibrering ska utféras i enlighet med alla
sakerhetsinstruktioner i denna manual, URService Manual, och i enlighet med lokala
krav.

Reparationsarbete ska utféras av Universal Robots. Klientens utsedda och utbildade
personal kan ocksa utgora reparationsarbete under forutsattning att de foljer
servicehandboken.

Sakerhet féor  Syftet med underhall och reparation ar att sakerstalla att systemet fortsatter att fungera som
underhall forvantat.
Vid arbete pa robotarmen eller mandverskapet maste nedanstaende varningar och
procedure foljas.

é VARNING
Underlatenhet att félja nagon av de sakerhetsatgarder som anges nedan
kan leda till personskador.

* Dra ut huvudstromkabeln fran mandverskapets undersida for att
sdkerstalla att den ar helt stromlds. Stang av alla andra energikallor
som ar anslutna till robotarmen eller mandverskapet. Vidta de
forsiktighetsatgarder som kravs for att forhindra andra att
stromséatta systemet under reparationen.

* Kontrollera jordningen innan systemet stromsatts igen.

* laktta ESD-reglerna nar delar av robotarmen eller manéverskapet
monteras isar.

* Se till att vatten och damm inte kan komma in i robotarmen och
manoverskapet.

Q VARNING: ELEKTRICITET
Om mandoverskapets spanningsforsorjning demonteras for snabbt efter

frankoppling kan det leda till personskador pa grund av elektriska risker.

* Undvik att demontera nataggregatet inuti mandverskapet, eftersom
hdga spanningar (upp till 600 V) kan finnas i dessa nataggregat
under flera timmar efter det att mandverskapet har stangts av.

Efter felsdkning, underhall och reparation ska det sékerstallas att sdkerhetskraven uppfylls.
Maste uppfylla gallande nationella eller regionala sakerhetsregelverk. Det maste dven
testas och valideras att alla sakerhetsfunktionsinstallningar fungerar korrekt.
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13. Kassering och miljo

Beskrivning Universal Robots robotar maste kasseras enligt tillampliga nationella lagar, féreskrifter
och standarder. detta ansvar vilar pa robotens &gare.

UR-robotar tillverkas i enlighet med begrdnsad anvandning av farliga &mnen for att
skydda miljon, enligt definitionen i det europeiska RoHS-direktivet 2011/65/EU. Om
robotar (robotarm, mandverskap, mandverenhet) returneras till Universal Robots
Denmark, skoéts avfallshanteringen av Universal Robots A/S.

Skrotningsavgiften for UR -robotar som séljs pa den danska marknaden betalas i forskott
till DPA-systemet av Universal Robots A/S. Importérer i Iander som tacks av WEEE-
direktivet 2012/19/EU maste sjalva registrera sig i det lokala WEEE-registret. Avgiften ar
normalt mindre an 1€/robot.

Du hittar en lista 6ver nationella register héar: https://www.ewrn.org/national-registers.
Sok efter Global Compliance har: https://www.universal-robots.com/download.
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14. Deklarationer och certifikat (original EN)

EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex |l B) Overséttning av de

ursprungliga instruktionerna

Universal Robots A/S

Manufacturer: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D

Authorized to Compile the Universal Robots A/S,

Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and Identification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher

Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e
(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly

Incorporation:

completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (I)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1l) EN 60664-1:2007, (I1) EN 61140:2002/A1:2006
Reference to other technical standards and technical specifications used:

(1) 1ISO 9409-1:2004, (11) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.
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15. Deklaration och certifieringar

Overséttning av de ursprungliga instruktionerna

EU-férsakran om inbyggnad (DOI) (i enlighet med 2006/42/EG bilaga Il B) Overséttning av de ursprungliga

instruktionerna

Universal Robots A/S

Tillverkare: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Danmark

Person i organisationen med | David Brandt, teknikansvarig, R&D

behdrighet att sammanstalla Universal Robots A/S,

det tekniska underlaget: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Beskrivning och identifiering av delvis monterade maskiner:

Industrirobot med multifunktionell fleraxlig manipulator med ett OEM-
mandverskap och med eller utan mandverenhet (med eller utan 3PE).
Funktionen bestams av den fardiga maskinen (robotapplikation eller cell
med andeffektor, avsedd anvandning och tillampningsprogram).
Produkt och funktion: Angivna dokument nedan och denna deklaration innefattar:

Galler fran och med oktober 2020: Man&verenheter med 3-
positionsaktivering (3PE TP) och standardmandéverenheter.

Galler maj 2021: UR10e-specifikationen férbattras till 12,5 kg maximal
nyttolast.

Robotar ur e-serien med OEM-styrenheter for antingen AC eller DC:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC,
UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC,

och
; UR16e OEM DC

Serienummer Start XY20215000000 och hégre
Fabriksvariantar o_geries 3=UR3e, 5=URbe, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e (12
kg nyttolast), 6 = UR16e gekventiell numrering, med bérjan pa 0 varje ar
Universal Robots e-Serien OEM-robotar (UR3e, UR5e, UR10e och
UR16e) far endast tas i bruk efter att ha integrerats i en slutlig komplett

Inbyggnad:

maskin (robotapplikation eller robotcell), som éverensstammer med
bestdmmelserna i maskindirektivet och andra tilldmpliga direktiv.

Det intygas att ovanstaende produkter uppfyller, for vad som levereras, foljande direktiv enligt vad som anges nedan: Nar denna
delvis fullstdndiga maskin integreras och blir en komplett maskin, ar integrationsteknikern ansvarig for att den genomférda
maskinen att den uppfyller alla tillampliga direktiv, att den &r CE-markt och att den ar forsedd med férsdkran om
overensstammelse (DOC).

Foljande vasentliga krav har uppfyllts: 1.1.2,1.1.3, 1.1.5, 1.2.4.3, 1.2.5,

I. Maskindirektiv 1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3,
II. LAgspanningsdirektivet 4.1.3, Bilaga VI. Det forsakras att den relevanta tekniska dokumentationen
2014/35/EU har sammanstallts i enlighet med del B i bilaga VI till maskindirektivet.

Hanvisning till LVD och de harmoniserade standarder som anvants nedan.
Hanvisning till de harmoniserade standarder som anvands enligt artikel 7.2 i MD- och LV-direktiven och
artikel 6 i EMC-direktivet:

(1) EN ISO 13732-1:2008 enligt vad som &r tillampligt, (1)(1l) EN 60204-1:2018 enligt vad som &r tillampligt, (1) EN 60664-1:2007,
(1) EN 61140:2002/A1:2006

Hanvisning till andra tekniska standarder och tekniska specifikationer som anvéants:

(1) ISO 9409-1:2004, (II) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
Tillverkaren, eller dess behdriga representant, skall skicka relevant information om den delvis sammansatta maskinen som svar

pa en rimlig begéran fran nationella myndigheter. Godkdnnande av fullstédndigt kvalitetssakringssystem av det anmalda organet
Bureau Veritas: ISO 9001-certifikat #DK015892 och ISO 45001-certifikat #DK015891.
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Beskrivning

Certifiering

Leverantorscertifieringar

fran tredje part

Tillverkarens
testcertifiering

Certifiering fran tredje part ar frivillig. Men for att ge basta méjliga service till

robotintegratérer har Universal Robots valt att certifiera sina robotar vid erkdnda
testinstitut som anges nedanfor.
Du hittar kopior av alla certifieringar i kapitlet: Certifieringar.

@ CHINA

RoHS

Universal Robots e-Series robotar
overensstammer med CHINA RoHS metoder
for fororeningshantering avseende elektroniska
informationsprodukter.

-

Sasom tillhandahalls av vara leverantorer
uppfyller Universal Robots e-Series robotar som
fraktar pallar i enlighet med ISMPM-15 danska
krav for tillverkning av traférpackningsmaterial

O
och ar mérkta i enlighet med med detta system.
Universal Robots e-Series robotar genomgar
. konti o . .
Universal ontinuerlig |n.tern testning och slutlig
leveranstestning.
Robots .

UR:s testprocedurer granskas och férbattras
kontinuerligt.

Deklarationer Aven om EU -direktiven &r relevanta fér Europa erkénner och/eller kréver vissa lander
enligt EU- utanfor Europa EU-deklarationer. Direktiven finns pa EU:s officiella webbplats: http://eur-
direktiv lex.europa.eu.
Enligt maskindirektivet &r Universal Robots robotar delvis sammansatta maskiner och
har darmed inte nadgon CE-markning.
Du hittar deklarationen om inforlivande (DOI) enligt maskindirektivet i kapitlet:
Deklarationer och certifikat.
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1/. Certifieringar

China
RoHS

Management Methods for Controlling Pollution

by Electronic Information Products
Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R1EEAETYHEATEZRESEMRERS

Product/Part
Name

| = on /A B B

Toxic and Hazardous Substances and Elements

EFEHEYRATE

A

23R~ RKEt

Polybrominated
diphenyl ethers
(PBDE)

a3 i SRBE
o . Hexavalent .
Lead (Pb) Mercury | Cadmium Chromium Polybrominated
(He) (Cd) (Cr+6) biphenyls (PBB)
UR Robots
BN EXRG
UR3/URS5 /UR10/

UR3e/ URSe/ X 0] X 0] X

UR10e UR16e/
UR20/ UR30

O: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below th

requirement in SJ/T11363-2006.

0: RRZBEBBEYREZE GBI RM RPN Z BI9TES)/T 11363-2006 W EHIREERIUT -

X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this p

the limit requirement in SJ/T11363-2006.

X: RRZABEENREVEZBHHE—IIRMEIPHZ B ES)/T 11363-2006 W EHRBEK -
(WIS - RIBSEFRER N ERPIT X BB ARRE T — AR - )

Items below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:

THIMEZRERAMENNBRFESH UERTEARRSMN TR E Y ERNE:

Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces

BFIRThER, BB, 1FE, IR, BIE, 4148, AR, 0

Refer to product manual for detailed conditions of use.

A RE R m

Universal Robots 5% fif [E4& B & ¥ R FEFT B A8 15 2 7= M@, 1B Universal Robots A SESE X H

Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.

e limit

art is above

To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall atherwise assume all liabilities that

may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Metho

ds for

Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise

encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harml

ess from

any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and

www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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